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zum SchweiRen von Behaltern

® Mechanische Studien ® Realisierungen ® Verkabelung ® Steuerungen

Diese Produktionslinie gewahrleistet den automatischen Transport der Behalter von den
SchweiBmaschinen bis zum Arbeitsplatz und verfugt Uber mehrere Positionen flr prazises manuelles
SchweiBen.

Sie umfasst Hebevorrichtungen, Kettenférderer und eine Hangebahn, die dank Greif- und
Drehvorrichtungen den Transport verschiedener Behalterformate ermaoglichen.

Die Forderbander transportieren die Behalter sicher, wahrend die Drehvorrichtungen eine einfache
Ausrichtung fur das SchweiBen ermdglichen. Der Transferwagen erleichtert das Ein- und Ausfahren der
Behalter in die bzw. aus der Produktionslinie mit bedarfsgerechten Drehungen.

Die SchweiBkabinen bieten dank Vorhangen und Absaughauben eine geschitzte Umgebung.

Der 3-bar-Priifstand ermaglicht die Uberpriifung der Dichtheit der Behalter nach dem SchweiBen,
einschlieBlich Kuhlung, Inspektion und eventueller Korrekturen direkt am Arbeitsplatz. Die Handhabung

des Behalters erfolgt vollautomatisch.

Das gesamte System gewahrleistet einen optimierten Produktionsfluss mit Sicherheit und Ergonomie fur
den Bediener bei gleichbleibender Qualitat der Behalter.

EIGENSCHAFTEN :

- Konzipiert fur die automatische Handhabung und den Transport von Behaltern zwischen
SchweiBmaschine und Arbeitsstationen.

+ Kompatibel mit Behaltern von @ 500 bis @ 650 mm, Mantelldngen von 600 bis 1600 mm.

+ Ausgestattet mit Kettenférderern und Drehvorrichtungen, die eine prazise Bewegung und Drehung der
Behalter erméglichen.

« Integrierter Transferwagen zum Ausgleich von Versatz auf der Linie und zur Sicherstellung des Ein- und
Auslaufs der Behalter.

+ Gesicherte SchweiBkabinen mit Schutzvorhangen und Absaughauben fur SchweiBrauch.
+ Greif- und Drehvorrichtungen fur eine optimale Positionierung der Behalter an jedem Arbeitsplatz.

+ Dichtheitsprufstand zum Testen der Behalter unter Druck, mit der Moéglichkeit zur Inspektion und
Korrektur direkt am Arbeitsplatz.

+ Roboter-Greifer mit variabler Geometrie, der die gesamte Behalterpalette prazise und flexibel handhaben
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